


AEF 1323

— das vielseitige digitale Feedbacksystem fur Aufzugsantriebe

In der modernen Aufzugstechnik kommen
Uberwiegend getriebelose Direktantriebe
zum Einsatz. Als Antriebssysteme werden
meist permanentmagneterregte Synchron-
motoren verwendet.

Wichtige Kriterien bei der Auswahl der An-
triebssysteme flr Neuanlagen oder Moder
nisierungsprojekte sind:

e kompakte Bauweise

hohe Leistungsdichte

hohe Energie-Effizienz

wartungsfreier Aufbau

In bestimmten Marktsegmenten zdhlen
auch Faktoren wie Fahrkomfort und Befor
derungsqualitat zu den wesentlichen Ent-
scheidungskriterien. Um diese Anforderun-
gen bestmoglich zu erflillen, ist ein
effizientes Antriebspaket unabdingbar. Ele-
mentarer Bestandteil des aus Umrichter
und Motor bestehenden Antriebspakets ist
der Drehgeber — das Feedbacksystem des
Antriebs. Er stellt die Positionswerte zur Er
mittlung der Ist-Drehzahl des Aufzugsmo-
tors sowie zur Ansteuerung der Motor
wicklung bei Permanentmagnet-Motoren
zur Verfigung. Beide Messaufgaben sind
flr eine hohe Beférderungsqualitat und
Energie-Effizienz ausschlaggebend. Mit
dem Drehgeber AEF 1323 bietet HEIDEN-
HAIN eine auf diese Anforderungen perfekt
abgestimmte Losung.

Der AEF 1323 stellt dem Umrichter Positi-
onsinformationen mit einer Auflésung von
23 Bit (8 388 608 unterscheidbare Positio-
nen) bei einer Taktrate von bis zu 4 MHz zur
Verfligung. Damit ist eine hochdynamische
und effiziente Motorregelung maglich,
durch die der Fahrgast den Ortswechsel
kaum wahrnimmt. Zudem sind Aufzugs-
hersteller so in der Lage die mdglichen
Fahroptionen zu erweitern, z.B. um eine
Schnellstartfunktion des Aufzugs.

Auch bei der Inbetriebnahme bietet der
AEF 1323 enorme Vorteile. Beispielsweise
ermaoglicht das Protokoll des AEF 1323 eine
beliebige Zuweisung des Positionswerts,
z.B. Nullen des Singleturn-Positionswerts.
So kann eine phasenrichtige und damit op-
timale Drehmomentzuordnung zwischen
Umrichter und Motormagnetfeld schnell
und einfach hergestellt werden. Aufgrund
der hohen Aufldsung kann der AEF 1323
variabel und exakt an die unterschiedlichs-
ten Anzahlen von Polpaaren angepasst
werden. Damit kénnen mit einem Dreh-
gebertyp viele verschiedene Motorausle-
gungen kombiniert werden.

Das digitale EnDat 2.2-Protokoll bietet als
Kommunikationsglied zwischen Motor und
Umrichter weitere wichtige Vorteile. Dreh-
geberparameter und vordefinierte Kenn-
werte des Motors und der Bremse konnen
bei der Inbetriebnahme des Umrichters aus
dem EEPROM-Bereich (elektronisches Ty-
penschild) der Drehgeberelektronik gela-
den werden. Das spart Zeit und verhindert
Eingabefehler, die bei einer manuellen Kon-
figuration des Antriebssystems nicht aus-
zuschlieRen sind. Zudem werden Moni-
toringfunktionen durch das EnDat 2.2-
Protokoll unterstttzt, mit denen eine hohe
Verflgbarkeit der Aufzugsanlage sicherge-
stellt werden kann.

Die anspruchsvolle Drehgeberelektronik er
moglicht die Auswertung des drehgeber
internen sowie eines optionalen externen

Temperatursensors. Zusétzlich stehen die
ebenfalls in der Drehgeberelektronik gebil-
deten Diagnosewerte zur Beurteilung der
Funktionsreserven des Drehgebers in Form
von Bewertungszahlen zur Verfligung. Die
Temperatur und Diagnosewerte sind fort-
laufend und kénnen im geschlossenen Re-
gelkreis an den Umrichter zur Weiterverar
beitung Ubertragen werden. Bei kritischen
Wertédnderungen konnen praventive Mal3-
nahmen ausgeldst werden. Ein ungeplan-
ter Wartungsstillstand der Aufzugsanlage
wird dadurch vermieden.

Der AEF 1323 bietet die Moglichkeit Be-
triebsdaten im Drehgeber zu speichern.
Diese konnen im Storungsfall bzw. zur
Fehleranalyse und -vermeidung ausgewer
tet werden. Die Speicherung der Daten im
Drehgeber ermdglicht auch noch eine Aus-
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wertung, nachdem der Motor und der
Drehgeber vom Umrichter getrennt wur
den. Mit der hohen Datenlibertagungssi-
cherheit sowie den abgestimmten Warn-
und Alarmquellen bietet der AEF 1323 ein
hohes Malf$ an Selbstlberwachung und
Bewertungsmaglichkeit.

Dank einem Arbeitstemperaturbereich von
bis zu max. +100 °C ist der AEF 1323 auch
flr besonders anspruchsvolle und leis-
tungsoptimierte Antriebstechnik geeignet.
Das digitale Drehgeberkonzept ist hinsicht-
lich elektromagnetischer Storeinflisse un-
empfindlich. Gegenlber einer Storbeein-
flussung der im Gegentakt (RS 485)
Uibertragenen Bit-Sequenzen erweist sich
das System als duRRerst robust. Anschluss-

EnDat 2.2

T —
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kabel mit nur sechs Adern und Auf3enschirm
vereinfachen zudem die Anschlusstechnik.
Der gro3zligige Versorgungsspannungsbe-
reich mit +4,5V bis +14 V macht Sense-
leitungen zur Nachflihrung der Versor
gungsspannung bei groRen Kabelldngen
Uberflissig und hélt den Bereitstellungsauf-
wand gering. Im Sinne einer hohen Installa-
tions- und Betriebssicherheit verfligt die
Geréate-Elektronik neben einem Verpolungs-
schutz auch Uber eine ESD-robuste RS485
Schnittstelle.

Alternativ zur funktionalen Anbindung des
digitalen Drehgebers mit dem EnDat 2.2-
Protokoll sind auch Gerate mit SSI-Protokoll
verflgbar.

Die mechanische Anbindung der Drehge-
ber kann an die jeweilige Aufzugsmotoren-
Anwendung angepasst werden. Dabei
kann zwischen zwei mechanischen Anbau-
maoglichkeiten mit einheitlicher Konuswelle
gewahlt werden: eine sehr steife und da-
mit regelungsdynamisch optimierte Anbin-
dung mittels Spreizringkupplung oder eine
hinsichtlich der Anbautoleranzen toleran-
tere Auslegung mittels Statorkupplung fr
Planflachen. Letztere kann montagebeding-
te Axialversatze (max. 1,5 mm) sowie
eine statische richtungsabhéngige Exzentri-
zitdt (max. £0,13 mm) der Motorwelle
kompensieren. Die zusatzlich zulassige
Rundlaufabweichung der Motorwelle be-
tragt ebenfalls bis zu 0,13 mm.




AEF 1323

Absoluter Drehgeber mit Eigenlagerung fiir die Aufzugtechnik

e Statorkupplung 06 fiir Axialmontage und Ausgleich von axialen Montagetoleranzen

¢ steife Wellenankopplung mit Konuswelle 65B
e einheitliche Abmessungen fiir unterschiedliche Schnittstellen
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= Lagerung Kundenwelle
® = Kundenseitige Anschlussmale
® = Messpunkt Arbeitstemperatur

1 = Klemmschraube fir Kupplungsring SW2, Anzugsmoment 1.25 -0.2 Nm

= Gussdeckel

Platinenstecker

Referenzmarkenlage Welle — Kappe
Abdrickgewinde M6
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7 bdriickgewinde M10
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Verschlussschraube SW3 und SW4, Anzugsmoment 5 + 0.5 Nm

10 = Drehrichtung der Welle fir Ausgangssignale gemaf3 Schnittstellenbeschreibung

elbstsichernde Schraube ISO 6912 — M5 x 50 — 08.8 SW4, Anzugsmoment 5 + 0.5 Nm
Ausgleich von Montagetoleranzen und thermischer Ausdehnung, keine dynamische Bewegung zuldssig
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Absolut

AEF 1323
Schnittstelle" EnDat 2.2 ss|
Bestellbezeichnung EnDat22 SSI03r1
Positionswerte/U 8388608 (23 bit)
Elektr. zul. Drehzahl < 15000 min™" (fur stetigen Positionswert)
Rechenzeit tcg) <7us <b5ps
Taktfrequenz <4 MHz
Strichzahl 2048
Systemgenauigkeit +20"

Elektrischer Anschluss

Platinenstecker 16§E)olig mit Anschluss fir Platinenstecker 12-polig

Temperatursensor
Spannungsversorgung DC4,5V bis 14V
Leistungsaufnahme 4,5V:<06W
(maximal) 14V:<0,7W

Stromaufnahme (typisch)

4,5 V-85 mA (typisch, ohne Last)

Statorkupplung Spreizringkupplung

Eigenfrequenz der > 1800 Hz

Statorkupplung

Welle Konuswelle @ 9,25 mm; Konus 1:10

Mech. zul. Drehzahl n

< 15000 min~'

Anlaufdrehnmoment

< 0,01 Nm (bei 20 °C)

Tragheitsmoment Rotor

2,6 - 107 kgm?

Zul. Axialbewegung
der Antriebswelle

+0,5 mm

Vibration 55 Hz bis 2000 Hz
Schock 6 ms

< 300 m/s> (EN 60068-2-6)
<2000 m/s® (EN 60068-2-27)

Max. Arbeitstemperatur

100 °C

Min. Arbeitstemperatur

—40°C

Schutzart EN 60529 IP40 im angebauten Zustand
Masse ca. 0,25 kg
Giiltig fiir ID 1179213-02 1179215-01

R mit Verpolschutzdiode und kurzschlussfesten Ausgangen (gegen Up bis + 12V)
2 Auswertung optimiert fir KTY 84-130
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AEF 1323

Absoluter Drehgeber mit Eigenlagerung fiir die Aufzugtechnik

einfache Montage

steife Wellenankopplung mit Konuswelle 65B
Planflachenkupplung fiir groRe Anbautoleranzen 66A
einheitliche Abmessungen fiir unterschiedliche Schnittstellen
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ISO 2768 -mH
<6 mm: £0.2 mm
= Lagerung Kundenwelle
= Lagerung Geber
® = Kundenseitige Anschlussmaf3e
® = Messpunkt Arbeitstemperatur
1 = Verschlussschraube SW3 und SW4, Anzugsmoment 5 Nm + 0.5 Nm
2 = Platinenstecker
3 = Selbstsichernde Schraube DIN 6912 — M5x50 — 08.8 SW4, Anzugsmoment 5 Nm + 0.5 Nm
4 = Abdrlckgewinde M10
5 = Abdriickgewinde M6
6 = Max. zuldssige Toleranz mit Bewegung der Motorwelle +1.5 mm
7 = Max. zulassiger statisch radialer Versatz der Motorwelle in gezeichneter Richtung £0.13 mm
8 = Drehrichtung der Welle fiir Ausgangssignale gemaf$ Schnittstellenbeschreibung
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Absolut

AEF 1323
Schnittstelle” EnDat 2.2 SS|
Bestellbezeichnung EnDat22 SSI03r1
Positionswerte/U 8388608 (23 bit)
Elektr. zul. Drehzahl < 15000 min”" (fur stetigen Positionswert)
Rechenzeit tcg) <7us <b5ps
Taktfrequenz <4 MHz
Strichzahl 2048
Systemgenauigkeit +20"

Elektrischer Anschluss

Platinenstecker 16§EJolig mit Anschluss fir Platinenstecker 12-polig

Temperatursensor
Spannungsversorgung DC4,5V bis 14V
Leistungsaufnahme 4,5V:<06W
(maximal) 14V:<0,7W

Stromaufnahme (typisch)

4,5 V-85 mA (typisch, ohne Last)

Statorkupplung Planflachenkupplung

Eigenfrequenz der > 400 Hz

Statorkupplung

Welle Konuswelle @ 9,25 mm; Konus 1:10

Mech. zul. Drehzahl n

<2000 min~'

Anlaufdrehnmoment

< 0,01 Nm (bei 20 °C)

Tragheitsmoment Rotor

2,6 - 107 kgm?

Zul. Axialbewegun9
der Antriebswelle®

+1,5 mm

Zul. Rundlaufabweichungen
der Antriebswelle

0,13 mm (statischer, radialer Versatz zuséatzlich 0,13 mm)

Vibration 55 Hz bis 2000 Hz
Schock 6 ms

< 300 m/s’ (EN 60068-2-6)
<2000 m/s® (EN 60068-2-27)

Max. Arbeitstemperatur

100 °C

Min. Arbeitstemperatur

—40°C

Schutzart EN 60529 IP40 im angebauten Zustand
Masse ca. 0,25 kg
Giiltig fiir ID 1179213-01 1179215-xx

R mit Verpolschutzdiode und kurzschlussfesten Ausgangen (gegen Up bis + 12V)
) Auswertung optimiert fir KTY 84-130
3 Ausgleich von Montagetoleranzen und thermischer Ausdehnung, keine dynamische Bewegung

Produktinformation AEF 1323

03/2018



Elektrischer Anschluss

Anschlussbelegung AEF 1323

Platinenstecker, 12-polig » Platinenstecker, 16-polig
EI ‘..L..J.Fyb EI p I T s
LI I ] 1 age e e v mEe .
|l il Bl N ru-r\r'—\r|-|r|v
123456 H 123456 89
12 16
Spannungsversorgung serielle Datenlibertragung sonstige Signale”
H 2 1b 4b 6b 1a 2b ba
H 6 1b 4b 6b 1a 2b 5a 8a 8b
— braun/griin weild/griin grau rosa violett gelb braun griin
Up ov DATA DATA CLOCK CLOCK T+ T-"

Kabelschirm mit Gehause verbunden

Up = Spannungsversorgung; T = Temperatur
Sensor: Die Sensorleitung ist im Messgerat mit der jeweiligen Spannungsversorgung verbunden.
Nicht verwendete Pins und Adern dirfen nicht belegt werden!

1)

Ausgangs-und Adapterkabel

nur AEF 1323 mit Temperatursensoranschluss

Ausgangskabel PUR" & 4,5 mm [3 x (2 x 0,19 mm?)]

mit Platinenstecker 16-polig
(Kabel abgeschnitten)

Adern fir Temperatursensor TPE
2x 0,16 mm?

1180955-xx

mit Platinenstecker 12-polig
(Kabel abgeschnitten)

1180959-xx

"his max. 15 m Kabellange

Adapterkabel zum Anschluss an PWM 21 und PWT 100 EPG & 4,5 mm [16 x 0,057 mmz]; Kabellange 2 m

mit Platinenstecker

mit Zugentlastung, 12-polig und

Stecker Sub-D, Stift, 15-polig

(inklusive drei Adapterstecker 12-polig und
drei Adapterstecker 15-polig)

-'.E':I

62174201
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HEIDENHAIN-Messmittel

PWT 100

Das PWT 100 ist ein Testgerat zur Funktions-
kontrolle sowie Justage von inkrementalen
und absoluten HEIDENHAIN-Messgeréaten.
Dank der kompakten Abmessungen und
des robusten Designs ist das PWT 100 be-
sonders fir den mobilen Einsatz geeignet.

P

poave o WE

1,900 mm @ FE e s
m g rrm @ 83 0w 257

PWM 21

Das Phasenwinkel-Messgerat PWM 21
dient zusammen mit der im Lieferumfang
enthaltenen Justage- und Prifsoftware ATS
als Justage- und Priifpaket zur Diagnose und
Justage von HEIDENHAIN-Messgeréaten.

Weitere Informationen finden Sie in der
Produktinformation PWM 21/ATS-Software.
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PWT 100
Messgerate-Eingang e EnDat
nur far HEIDENHAIN- e Fanuc Serial Interface
Messgerate e Mitsubishi high speed interface
e Panasonic Serial Interface
e Yaskawa Serial Interface
® 1Vss
* 11 pAss
o TTL
Anzeige 4,3" Farb-Flachbildschirm (Touchscreen)
Spannungsversorgung DC24V
Leistungsaufnahme max. 15 W
Arbeitstemperatur 0 °C bis 40 °C
Schutzart EN 60529 IP20

Abmessungen

ca. 145 mm x 85 mm x 35 mm

PWM 21

Messgerate-Eingang

e EnDat 2.1 oder EnDat 2.2 (Absolutwert mit bzw. ohne
Inkrementalsignale)

DRIVE-CLIQ

Fanuc Serial Interface

Mitsubishi high speed interface

Yaskawa Serial Interface

Panasonic serial interface

SSI

1Vss/TTL/11 pAss

HTL (Uber Signaladapter)

Schnittstelle USB 2.0

Spannungsversorgung AC 100V bis 240V oder DC 24V

Abmessungen 258 mm x 154 mm x 55 mm
ATS

Sprachen Deutsch und Englisch wahlbar

Funktionen e Positionsanzeige

e \erbindungsdialog

e Diagnose

e Anbauassistent fir EBI/ECI/EQI, LIP 200, LIC 4000
und weitere

e Zusatzfunktionen (sofern vom Messgerat unterstitzt)

e Speicherinhalte

Systemvoraussetzungen
bzw. -empfehlungen

PC (Dual-Core-Prozessor; > 2 GHz)
Arbeitsspeicher > 2 GByte
Betriebssystem Windows Vista (32 Bit),
7.8 und 10 (32 Bit/64 Bit)

500 MByte frei auf Festplatte

DRIVE-CLIQ ist eine geschitzte Marke der Siemens AG.



Weitere Informationen

Ausflhrliche Informationen, wie allgemeine
technische Beschreibungen, Anbauhinweise,
technische Kennwerte und die genauen
Abmessungen, finden Sie in den Prospekten
und Produktinformationen oder im Internet
unter www.heidenhain.de.

Ausfihrliche Informationen zur bidirektio-
nalen Schnittstelle EnDat 2.2 finden Sie in
der Technischen Information EnDat 2.2 —
Bidirektionales Interface fir Positionsmess-
geréte

Ausflhrliche Beschreibungen zu allen ver
flgbaren Schnittstellen sowie Allgemeine
elektrische Hinweise finden Sie im Prospekt
Schnittstellen.

e Prospekt
Messgerite fiir elektrische Antriebe

Inhalt:
. 4‘ —— Drehgeber
A\ Winkelmessgerate
o Langenmessgerate
nepewAn ProduktUbersicht

Drehgeber fiir die Aufzugsindustrie

Inhalt:

4 el Inkrementale Drehgeber
“ — und
R Absolute Drehgeber

@ HaDEwAN Technische Information
EnDat 2.2 - Bidirektionales Interface fiir Positionsmessgeréte

Inhalt:
Vorteile des EnDat-Interface,
Datentbertragung und Speicherbereiche

@ [ Prospekt
Schnittstellen von
HEIDENHAIN-Messgeréten

HEIDENHAIN

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr.-Johannes-Heidenhain-Strae 5
83301 Traunreut, Germany

@ +49866931-0

+49 8669 32-5061

E-mail: info@heidenhain.de

www.heidenhain.de
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Mit Erscheinen dieser Produktinformation verlieren alle vorherigen Ausgaben ihre Gdltigkeit.
Fir Bestellungen bei HEIDENHAIN ist immer die zum Vertragsabschluss aktuelle Fas-
sung der Produktinformation maf3gebend.

@ Weitere Informationen:

Zur bestimmungsgemalen Verwendung des Messgerats sind die Angaben in folgenden
Dokumenten einzuhalten:

e Prospekt Messgeréte flir elektrische Antriebe 208922-xx
e Prospekt Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeréten 1078628-xx
e Montageanleitung AEF 1323 1247482-xx und 1247662-xx
e Prospekt Kabel und Steckverbinder 1206109-xx

Prospekte und Produktinformationen finden Sie unter www.heidenhain.de.



